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A tananyag

Oktatdsi cél:
A mikrovezérlés tdimogatasat biztosité analdg és digitalis aramkorok, amelyek elektronikai aramkorokkel
vannak megvalésitva, hogy eljussunk a tervezési és alkalmazasi médszerek médszerek megismeréséhez.

Tematika:
A mar megismert félvezetd eszk6zok és az eszkozokkel felépitett specidlis aramkoérok megismerése,
alkalmazdsa. A korszerd digitalizalasi feladatok megoldasait elemezni, felhasznalni.

Témakor: Oraszam:

A tantargy megalapozasiahoz bevezetés. Villamos alapfogalmak atismétlése. Analdg és
digitalis jelek erésitése és zavarmentesitése. Az ehhez szitkséges félvezetd eszk6zok
fontosabb tulajdonsagai.

Villamos teljesitményerdsités sziikségessége. TeljesitményerdsitSk jellemz6 paraméterel —
hatisfok, mkodési elviik. Hatdsfok javitasa: ellentitem erdsiték: mikodési elv az A, B, AB | 02.25. | 3
és C osztalyd munkapontu teljesitményerSsitoknél.

Egy specialis teljesitményerdsitd: Az egyenfesziiltségt stabilizator. A stabilizator felépitése,
zener didda alkalmazisa, a soros stabilizitor megvalsitasa.

Kapcsoléiizemd stabilizatorok.

Stabilitas biztositasa visszacsatolassal. A negativ visszacsatolas és a pozitiv visszacsatolas
alkalmazasi teriiletei. Amplitadé stabilizalas, frekvencia stabilizalds negativ
visszacsatolasokkal. Zart hurok és mikadési elve, PLL-k fajtai. A PLL-k dinamikus
tulajdonsigai, alkalmazasi terilleteket, kapcsolasi példak.

02.26. | 3

A digitalis jelfeldolgozas inputjanak és outputjanak biztositasa. Az anal6g-digitalis és
digitalis-analog atalakitok feladatai, jellemzéi.

Analég multiplexerek feladata és magvaldsitas.

Mintavevd, tartd, és kovet-tartd aramkorok.

Digitalis-analég atalakitas kézvetlen és kozvetett megoldasai.

Analég-digitalis dtalakitas kozvetlen és kézvetlen megoldasai.

03.19.| 3

Egyenaramu motorok paraméterei, alapegyenletek, blokkvazlat, mechanikai és sebesség
gbrbék, terhelhetéségi hatarok. 04.16. | 3
Zarthelyi dolgozat irdsa.

Szabalyzott aramiranyitott hajtas. Egyenaramu szaggatés hajtasok. Ezek felépitése, vezérlése,
mechanikai jelleggdrbék. Szaggatds szervd hajtas.

Aszinkron motoros hajtasok. Szabalyzott aszinkron motoros hatasok. Frekvenciavaltos 05.07.| 3
aszinkron motoros hajtasok.

Félévkozi kovetelmények

Az alafrds megszerzése a szorgalmi id6szakban frt zarthelyi dolgozat eredménye alapjan.

A félév soran kételezGen megirandd ZH legalabb elégséges szinti teljesitése esetén bocsathaté a Hallgatd
vizsgara (alafrds megszerzése).

A poétlas médja: Elégtelen ZH esetén a Hallgat6 az utolsé oktatasi héten pot ZH {rasara kotelezett.

A vizsga modja:
Vizsga a teljes félévi anyagbdl irasban torténik, a hallgatok az eléaddsokon megismert tananyagbol
vizsgaznak.

Irodalom:




Kotelezd:

Hainzmann-Varga_Zoltai: Elektronikus aramkorok (Nemzeti tankényvkiadé, Bp. 2000)
Halasz Sandor: Villamos hajtasok (Egyetemi kényvkiadé, 1993)

Palfi Zoltan: Villamos hajtasok (Muszaki konyvkiado, 1997)

Halasz-Hunyar-Schmidt: Automatizalt villamos hajtasok 11 (Mdegyetemi kiad6, 1998)

Egyéb segédletek:
Az BEgyetem elearning rendszerén talalhaté segédletek.

Székesfehérvar, 2015 februar 05.
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